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Joinville, 26 de agosto de 2026.
À SAP.LCT
 
Assunto: Análise Técnica - Memorando SEI Nº 30675157/2026 - SAP.LCT

 
Cumprimentando-os cordialmente, encaminho abaixo tabela com análise técnica das proposta apresentadas:

 
Sendo o que tínhamos para o momento, permanecemos disponíveis para maiores esclarecimentos.
 
Atenciosamente
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43794 - Carro/Paleteira hidráulico capacidade 3000 kg   Carrinho
hidráulico para transporte de palets.  Descritivo técnico: Altura dos
garfos abaixados: variável entre 75 a 85 mm; Altura dos garfos
elevados: variável entre 195 a 205 mm; Altura total: variável entre
1210 a 1220 mm; Capacidade de carga: 3000 kg; Comprimento
total: variável entre 1390 a 1540 mm; Comprimento útil do garfo:
variável entre 1000 a 1150 mm; Curso total: variável entre 115 a
125 mm; Largura Externa do Garfo: variável entre 530 a 680 mm;
Peso do Equipamento: 73 a 83 kg (RSP 122); Roda direcional
(mm): Ø 170x50 com rolamento de blind. Dupla Roda duplas ou
tandem (mm): Ø 80x74 com rolamento de blind.   Rodagem de
carga: Tandem Rodas: Nylon   Sistema de giro: Com rolamento
axial
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Proposta Aprovada
 

O item ofertado atende as necessidades fixadas
em edital.
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