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- ! 2 ) 5 - PARA LOCAGAO DOS REBAIXOS DOS PASSEIOS, ACESSOS A CADEIRATES E ACESSO DE VEICULOS AS RESIDENCIAS
1 VER PROJETO DE ACESSIBILIDADE.
RAMO 300 - RUA CORVETA RAMO 350 - RUA INDIA RAMO 400 - RUA PARAMIRIM RAMO 450 - RUA VITOR PELENSE
6 - PARA PROJETO DE PAVIMENTAGAO VER: I-OAESV-X-R0/16-61-lv AO I-OAESV-X-R0/16-70-Iv.
ESC: 1/1000 ESC: 1/1000 ESC: 1/1000 ESC: 1/1000 .
7 - PARA SECAO TIPO VER: I-OAESV-X-R0/16-12-lv E I-OAESV-X-R1/16-13-Iv.
8 - PARA LOTES COM ALINHAMENTO DE MURO OU PREDIAL IRREGULARES VER PROJETO DE DESAPROPRIAGAO.
9-PARA PROJETO DE SINALIZAGAO VER: I-OAESV-X-R0/16-81-lv AO I-OAESV-X-R0/16-92-Iv.
QUADRO DE CURVAS - RAMO 300 QUADRO DE CURVAS - RAMO 350 QUADRO DE CURVAS - RAMO 400 QUADRO DE CURVAS - RAMO 450
CURVA PONTOS COORDENADAS [COORDENADAS| | CURVA PONTOS COORDENADAS |COORDENADAS| | CURVA PONTOS COORDENADAS |COORDENADAS| | CURVA PONTOS COORDENADAS |COORDENADAS
No RAIO | TG AC DIDC | \oTAvers | ESTACAS ESTE (X) NORTE (v) No RAIO | TG AC DIDC | \oTAvers | ESTACAS ESTE () NORTE (v) No RAIO | TG AC DIDC | \oTAvers | ESTACAS ESTE (X) NORTE (v) No RAIO | TG AC DIDC | \oTAvers | ESTACAS ESTE () NORTE (v)
- - - - - INiCIO 300+0,000 718140.050 7089386.092 - - - - - INiCIO 350+0,000 718282.881 7089112.579 - - - - - INiCIO 400+0,000 718412.657 7088832.265 - - - - - INiCIO 450+0,000 718517,258 7088605,541
- - - - - FIM 306+8,480 718253.854 7089445.722 - - - - - PI 351+8,021 718307.619 7089125.738 - - - - - PI 403+19,508 718483.863 7088867.638 - - - - - FIM 456+0,281 718624,824 7088659,366
- - - - - PI 353+16,476 718350.589 7089148.131 - - - - - FIM 405+11,377 718512.206 7088882.208
- - - - - FIM 355+5,628 718376.775 7089160.944
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