
A
V

E
N

ID
A

 A
L
V

IN
O

H
A

N
S

E
N

CIC
LO

VIA

CIC
LO

VIA

R

U

A

 

S

Ã

O

 

B

O

R

J

A

RUA SÃO LEOPOLDO

RUA SÃO BORJA

B

R

A

Ç

O

 

D

O

 

R

I

O

 

C

A

C

H

O

E

I

R

A

PONTE

PONTE

04

RAMO 100

RAMO 250

RAMO 300
RAMO 350

RAMO 400
RAMO 450

RAMO 500

R

U

A

 

S

Ã

O

 

B

O

R

J

A

R

U

A

 

A

L

B

A

N

O

 

S

C

H

M

I

D

T

RAMOS
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QUADRO DE CURVAS - RAMO 300

CURVA

Nº

RAIO TG AC D/DC

PONTOS

NOT VEIS

ESTACAS

COORDENADAS

ESTE (X)

COORDENADAS

NORTE (Y)

300+0,000 718140.050 7089386.092INÍCIO

FIM 306+8,480 718253.854 7089445.722- - - - -

- - - - -

QUADRO DE CURVAS - RAMO 350

CURVA

Nº

RAIO TG AC D/DC

PONTOS

NOT VEIS

ESTACAS

COORDENADAS

ESTE (X)

COORDENADAS

NORTE (Y)

350+0,000 718282.881 7089112.579INÍCIO

PI 351+8,021 718307.619 7089125.738- - - - -

- - - - -

PI 353+16,476 718350.589 7089148.131- - - - -

FIM 355+5,628 718376.775 7089160.944- - - - -

QUADRO DE CURVAS - RAMO 400

CURVA

Nº

RAIO TG AC D/DC

PONTOS

NOT VEIS

ESTACAS

COORDENADAS

ESTE (X)

COORDENADAS

NORTE (Y)

400+0,000 718412.657 7088832.265INÍCIO

PI 403+19,508 718483.863 7088867.638- - - - -

- - - - -

FIM 405+11,377 718512.206 7088882.208- - - - -

QUADRO DE CURVAS - RAMO 450

CURVA

Nº

RAIO TG AC D/DC

PONTOS

NOT VEIS

ESTACAS

COORDENADAS

ESTE (X)

COORDENADAS

NORTE (Y)

450+0,000 718517,258 7088605,541INÍCIO

FIM 456+0,281 718624,824 7088659,366- - - - -

- - - - -

PERFIL LONGITUDINAL

RAMO 300 - RUA CORVETA

PERFIL LONGITUDINAL

RAMO 350 - RUA ÍNDIA

PERFIL LONGITUDINAL

RAMO 400 - RUA PARAMIRIM

RAMO 300 - RUA CORVETA

RAMO 350 - RUA ÍNDIA

RAMO 400 - RUA PARAMIRIM RAMO 450 - RUA VITOR PELENSE

ESC: 1/1000 ESC: 1/1000 ESC: 1/1000 ESC: 1/1000

ESC.: H = 1/1.000

     V = 1/100

ESC.: H = 1/1.000

     V = 1/100

ESC.: H = 1/1.000

     V = 1/100

ESC.: H = 1/1.000

     V = 1/100
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PERFIL LONGITUDINAL

RAMO 450 - RUA VITOR PELENSE

ESC.: H = 1/1.000

     V = 1/100
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i=0,000%

L=120,281m
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PLANTA

PERFIL

1050

EIXO ESTAQUEADO DA RODOVIA

MEIO FIO

BORDO PASSEIO

CICLOVIA

PISTA PROJETADA

PISTA EXISTENTE

CICLOVIA

PASSEIO

GRAMA

PONTE

TALUDE DE ATERRO

TALUDE DE CORTE

OMBRO

NEW JERSEY

xx IDENTIFICAÇÃO DA CURVA

CURVAS DE NÍVEL

PERFIL

0

GREIDE

TERRENO NATURAL

IDENTIFICAÇÃO DE SEÇÃO TIPO

R Q

PONTO DE CURVA
PC

PONTO DE TANGENTE
PT

PONTO DE CURVA REVERSAPRC

PONTO DE INTERSEÇÃOPI

ÂNGULO CENTRALAC

DESENVOLVIMENTOD

DECLIVIDADEi

COMPRIMENTOL

COMPRIMENTO DA CURVA VERTICALY

FLECHA MÁXIMAe

PARÂMETRO DE CURVATURA
K

CICLOFAIXA

1 - I-OAESV-G-R4/16-10-Iv - ANTEPROJETO - PROJETO GEOMÉTRICO - PLANTA E PERFIL - RAMOS 300, 350, 400 e 450

2 - PONTE JOINVILLE - ANTEPROJETO - IPPUJ - SETEMBRO 2014.

A1 - 594 X 841

1 - MEDIDAS E COTAS EM METRO, SALVO INDICAÇÃO EM CONTRÁRIO.

2 - ESTACAS A CADA 20,00m.

3 - SISTEMA DE COORDENADAS PLANAS UTM DATUM SIRGAS 2000.

4 - ALTIMETRIA REFERIDA AO NÍVEL MÉDIO DATUM ALTIMÉTRICO BRASILEIRO, IMBITUBA /SC (IBGE).

5 - PARA LOCAÇÃO DOS REBAIXOS DOS PASSEIOS, ACESSOS A CADEIRATES E ACESSO DE VEÍCULOS ÀS RESIDÊNCIAS

VER PROJETO DE ACESSIBILIDADE.

6 - PARA PROJETO DE PAVIMENTAÇÃO VER: I-OAESV-X-R0/16-61-lv AO I-OAESV-X-R0/16-70-lv.

7 - PARA SEÇÃO TIPO VER: I-OAESV-X-R0/16-12-lv E I-OAESV-X-R1/16-13-lv.

8 - PARA LOTES COM ALINHAMENTO DE MURO OU PREDIAL IRREGULARES VER PROJETO DE DESAPROPRIAÇÃO.

9-PARA PROJETO DE SINALIZAÇÃO VER: I-OAESV-X-R0/16-81-Iv AO I-OAESV-X-R0/16-92-lv.
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